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⚫ 原计划

演示如何快速建立整车动力性/经济型模型，并得到对应的结果

演示不同新能源车辆架构模型定义

如何加载并定制化计算任务

演示定制化输出计算结果

与优化软件联合制输出

⚫ 实际安排

什么是GT-drive+？

➢ 介绍GT-drive+

➢ 演示整车快速建模、计算，及修改

什么是架构师？

➢ 架构师工作及流程介绍

成为架构师

➢ 介绍GT中变量的定义，引入.gtc文件的创建

➢ 介绍系统级变量的定义和使用

➢ 介绍并演示整车架构的创建、及如何嵌入GT-drive+

➢ 介绍如何在同一模型实现多任务的计算

➢ 介绍如何定制输出计算结果

GT&MF联合仿真介绍
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目录

◼什么是GT-DRIVE+？

◼什么是架构师？

◼成为架构师

◼GT&modeFRONTIER联合仿真介绍
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什么是GT-DRIVE+？

黑匣子部件

黑匣子部件

黑匣子部件
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什么是GT-DRIVE+？
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什么是GT-DRIVE+？

其独特的设计使用户能够快速搭建不同类型的汽

车模型

✓ 传统车辆

✓ 新能源汽车 (HEV, PHEV, BEV, FCEV)
满足不同开发阶段、不同开发部门的仿真需求

✓ 动力性、经济型

✓ 热管理、能量管理

✓ 控制优化

重点关注操作界面的友好性、标准化和自动化的

建模流程

GT-DRIVE+ 是GT-Suite新一代整车建模方式
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什么是GT-DRIVE+？

✓ 建模过程繁琐

✓ 多系统耦合调试困难

✓ 整车构架多样

✓ 计算需求类型多样

✓ 信号、参数定义不统一

✓ 子系统、整车构架通用性不强

GT-DRIVE+解决了车辆仿真中的关键挑战，包括：
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什么是GT-DRIVE+？
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目录

◼什么是GT-DRIVE+？

◼什么是架构师？

◼成为架构师

◼GT&modeFRONTIER联合仿真介绍
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什么是架构师？

高级定制建模

表格
输入模式

半配置模型

模型参数

部件库

架构师

终端用户

两种工作模式

终端用户：

➢ 快速建模

➢ 参数输入

➢ 计算分析

架构师：

➢ 制定部件及子系统级模块

➢ 制定输入、计算及输出模板

➢ 制定整车架构
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什么是架构师？

架构师工作内容：

制定模块库 制定构架 输入、计算 分析模板
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什么是架构师？

将系统仿真专业化、流程化、标准化：

标准化部件 标准化整车配置

标准化模型设置

标准化输出
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目录

◼什么是GT-DRIVE+？

◼什么是架构师？

◼成为架构师

◼GT&modeFRONTIER联合仿真介绍
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成为架构师

1.参数变量：soc、转速、车速、仿真时间。。。

2.对象变量：路谱、曲线、map、材料、介质。。。

3.状态变量：驾驶模式、控制模式、分析模式。。。

变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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Compound Template(.gtc)

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本

4.超级变量：自定义变量集合

5.模块变量：电机、电池、发动机、变速箱。。。

6.系统变量：发动机系统、电机系统、控制系统。。。
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制定的模板（Compound Template）将以.gtc格式存储并支持工程师随时直接调用。

哪些可以制定成模块：

✓ 部件（电机、电池、压缩机等）

✓ 3D模块（进排气管、消声器、动力舱、乘员舱等）

✓ 子系统模型（空调系统、水冷系统、PTC回路等）

✓ 控制系统（BMS、TCU、ECU、VCU等）

✓ 计算

✓ 统计、输出模板

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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a).新建Compound Template

1.New→GT Compound Template；

2.按需求搭建相应的基础模型

1

2

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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3.设置相应的控制、输入、输出模板及信号；

4.保存，发布（ Publishing ）。

设置输入模板

设置连接需求

设置信号输入

设置信号输出

设置RLT输出

设置Plot输出

发布

3

4

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本

a).新建Compound Template
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b).直接在系统自带模块基础上修改

1.在Libraries里面找到相应的模块（Compound）;

2.右键选择Edit Compound Template,打开对应的模块;

3.修改、设置、另存； 4.发布（Publishing）。

1

2
3

4

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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制定的架构将以.gtdrive格式存储，写入Drive+后用户能快速搭建相应架构的模型。

支持哪些架构：

✓ 传统车

✓ 电动车

✓ 混动

✓ 燃料电池汽车

✓ 动力性+排放+热管理

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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1.New→GT-DRIVE+ →Architect Mode；

2.将需要的模块拖入；

3.搭建架构模型

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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4.设置模块变量。

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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计算任务的制定，是为了让同一个模型能执行多种计算任务，并使计算的设置和选择更方便、更友好。

可以定制哪些计算？

✓ 100公里加速

✓ 400米加速

✓ 60~80公里、80~100公里加速

✓ 定速巡航、定速爬坡

✓ 最大车速、最大爬坡度

✓ NEDC、WLTC、RDE、自定义路谱测试

✓ 循环路谱、定速续航里程

✓ 等等

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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1.定义变量;

2.设置超级变量；

3.设置计算任务。

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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计算结果输出的制定，是为了在模型计算过程中监控需要的结果，和模型计算完成后直接汇总需要的结

果并输出。

可以定制哪些输出？

✓ 仪表盘，计算过程中监控关键参数

✓ 曲线

✓ 表格

✓ 能量损失分布

✓ 等等

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本

1.设置监控参数；

3.设置整车能量损失输出；

2.设置Plots输出；
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成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本

4.制定输出表格。
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成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本

前面建立的.gtdrive即可直接当做架构模板直接供

用户使用。

但若要实现GT-Drive+将建模流程化的功能，还需要

修改.xml脚本文件。
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1.在软件提供的架构脚本基础上进行修改并指向前面

生成的.gtdrive架构文件。

2.再修改Drive+配置脚本，指向前面的架构脚本。

<configfile name="P0HybridWizardConfig.xml"/>

成为架构师
变量 A.定制模块 B.定制架构 C.定制计算 D.定制输出 E.修改脚本
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GT-DRIVE+ 架构师加速产品开发

GT-DRIVE+ 是新一代车辆仿真方式，旨在处理新一代复杂的车辆架构

GT-DRIVE+ 能够提供可随时搭建的车辆特征和建模流程，提高用户工作
效率

GT-DRIVE+ 为架构师提供了高效搭建和维护车辆模拟的平台，供终端用
户使用

GT-DRIVE+与架构师一起将系统仿真专业化、流程化、标准化
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GT&MF联合仿真介绍

modeFRONTIER简介

modeFRONTIER是一个通用的多目标及多学科的优化软件，可以实现与诸多第三方仿真工具的

无缝集成，来完成设计仿真流程的自动化，以及优化决策的分析。

输入变量

黑匣子

输出变量
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GT&MF联合仿真介绍

➢ 自定义（连续、离散）

➢ 外部导入

➢ DOE生成

输入变量
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GT&MF联合仿真介绍

GT模型

➢ 整车动力性/经济型模型

➢ 热管理模型

➢ 空调系统模型

➢ 发动机模型

➢ 消声器模型

➢ 等

黑匣子
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GT&MF联合仿真介绍

➢ 单目标优化

➢ 多目标优化

➢ 响应面生成

➢ 优化分析

分析输出
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GT&MF联合仿真介绍

能解决的难题：

➢ 模型标定

➢ 敏感性分析

➢ 多参数、多目标优化

➢ 建立响应面

➢ 大数据分析

➢ SiL/HiL
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案例1：modeFRONTIER集成GT
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案例2：modeFRONTIER集成GT实现参数反演
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多学科: 流体、传热、力学、电学、化学、控制,..

Productivity: 分布计算，优化，自动化，脚本

开放性: Co-sim平台，Co-sim接口，模块化

企业级:  Plm 链接，CAD 导入，从 CAD 建模

物理:  从详细的预测到系统级，具有不同的保真度

GT 能提供完整的系统解决方案



◼ Web: https://www.idaj.cn/

◼ E-mail: support@idaj.cn

◼ Tel:  021-50588290；010-65881497

扫一扫关注官方微信
获得第一手巡展报告下载资讯

感谢倾听
期待与您的进一步合作 ☺

mailto:support@idaj.cn

